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"DISPOSICAO EM MECANISMO ATUADOR" 

O presente relatorio descritivo refere-se a uma pa- 
tente de mo delo de utilidade para mecanismo atuador, pertencente ao campo 
, dos componentes de espelhos retrovisores extemos e que recebeu dispose 
5 para proporcionar melhor utilizafSo ao nivel do uso e fabricacio. 

Ja 6 conhecido um mecanismo atuador de espelho 
retrovisor exfemo, compreendido, essencialmente: por uma par de micro- 
motores eletrieos dotados de eixos sem-fnn coaxiais aos sens eixos geome- 
tries e dispose em rela^o ao espelho de mode a mover este em tomo de 
IP sens eixos gepmetricos horizontal e vertical; por um^par de engrenagens 
' : aneIarCS aCOpUdaS —^ctivos. eixos sem-fim; pofcduas garras eiastieas 
, |, incorporadas no interior das engrenagens; por dois pinos atuadores com ros- 

^ a,raVeSSam ° ficam «**"•*» ™ garras elmovimentaveis axiaI-> 
K mente porestas; por eareaca que ^o«»^d.m^ e .g™.^* 
5 para fora da qual se projetam extremidades dos pinos atuadores e que fioa ' 
assentada na face internal pare4e posterior da capa do conjunto do espelho 
retrovisor externo; por conjunto de articular central uma primeim parte do 
qual se incorpora na carcaca; por uma placa suporte da placa de espelho euja 
face posterior incorpora um par de encaixes nos quais se acoplam articula- 
damente as extremidades dos pinos atuadores e dita placa suporte incorpora 
ainda uma segunda parte do conjunto de articulacSo central. 



Em que pese esse atuador prestar-se ao seu objeti- 
vo, estudos tem side feitos no sentido de melhora-lo. A disposing em me- 
canismo atuador e o resultado de urn desses estudos. 

Assim, usualmente, esses mecanismos atuadores 
5 sao compostos por urn grand* numero de pecas, da ordem de mais de vinte. 
Na presente disposiclo o mecanismo e composto somente por doze pecas, o 
que simplifica sobre^aneira a sua fabricacao e diminui o custo. 

Usualmente, as ligacoes eletricas dos motores exi- 
gem solda e varios tipos de arranjos para adaptar o conjunto as diversas pos- 
10 sibilidades de liga^a^emdiferentes modelos de veiculos. Na presente dispo- 
si 9 ao,os motores eletr^qos tem as maiores dimensoes de suas^oes disp.os- 
tas ortpgonalmente aos fundos do corpo ,e tarnpa da carea^com o que: os 
terminais de conexoes. de ditos motores Scan* laterals a carcaca do conjunto 
•« atuador, permitindo que as ligacoes dos fios sejam feitas por encaixe (espe- 
15 tados); ditos fios derivados # carcaca sendo suficientes para os varios tipos 
de ligacoes possfveis, conformed circuito eletrico do modelo do veiculore- 
ceptor. 

Nas construcdes usuais, as garras elasticas, internas 
as engrenagens, tem configuracao anelar, formada por varios setores e sao 
20 comprimidas contra os pinos atuadores atraves de molas originalmente iso- 
ladas e que sao montadas externamente em torno de ditas garras. Essa cons- 



tm 9 ao atende as necessidades, mas e relativamente complexa e complica a 
montagem do conjunto na linha de fabrica ? ao. Para superar isso, as garras, 
segundo a presente disposi 9 ao, sao estruturas anelares bipartidas e elasticas. 
Essa constru<?ao e relativamente mais simples que a usual e simplifica a 
5 montagem na linha de fabricacao. : 

Na construfao convencional, os meios de:fixacao 
de uma parte da carcaca a outra parte sao compreendidos, essenciaknente, 
por abas dotadas de janelas incorporadas articuladamente numa das partes 
da carcaca e correspondentes batentes incorporados na outra parte e nos 
10 : i quais se aeoplam as janelas?dasa-espectivas abas articuladas. Essa;%ma de 
i construgao iearelativamente^mplexa ,e exige ferramentas de moldagem i- . 
tgualmente <relativamente complexas. Ainda, as. abas .rompem-se oufperdem 
os seusiefeitos . com poucas; movimenta95es parajab.ertura e fechamento, o 
que compromete o fechamento do conjunto. 

15 p »J* a superar Isso, a liga9ao das partes da carca9a j : ■ 

ina presente disposi 9 ao e feita atraves de aberturas previstas em uma parte e 
•respectivos pinos previstos na outra, aberturas e pinos esses com geometrias 
que possibilitam acoplamento desacoplamento sem comprometimento das 
partes. Ainda, tais aberturas e pinos sao tais que podem ser conformados 

20 atraves de detalhes dos moldes relativamente simples, que nao exigem gave- 
tas e outras estruturas complexas. 



Numa.possibilidade de realise, a articula^o 
centra, da piaca suporte de espemo na earca 5 a prove u m balancim , cujo pon . 
to mediando articu.a-se „a carca, a e as extremidades tgm apoiada 
: a p,aca suporte dp espelho, tudo disposto de modo iuneionar k 
* de uma junta Na ^ a momagemdo baianc;m ^ 

, carca f a e particular^ da P laca,uporte no balancim ^ relativamente 

* COmP W COmPliCand ° « ^ de «P«r isso, „ dispo.it, . . 

vo de acop,amen«o da piaea suporte no ba,ancim e compreendido ^ 

« suporte. ser dotada de; uma abertura ,circu,ar central, „a qual fica disposto „ . 

' % baIanClmePrOVida — "C" diametralmeme opostos e vol-.. 

-, ? , .tados,^ directs*,, nos q ^ se acop lam res pcp t^ exlremi dades 
*■ do baiancim. Es^rma de co„ figuraf ,o dos eucaixes p, wite que M J? 
? J. -midades do b^ 5e jam dispo^s em frente as abertu* dos encaixe, , 
e que o acopian^seja feito simplesmente ^ ' 

5 angular do balaneim em torno do se eixo traversal. 

^^"^^^ivosmelhoradosdopresente 
meeanismo atuador acabam por eonsubstanciar algo de construe e monta- 
gem extremamente mais simples que o similar oonvencional. 

* ° S deSeah ° S mexos ^ferem-se 4 disposicfo em 

meeanismo atuador, objeto da presenta ™t«,*» a. j , . 

presente patente de modelo de utilidade, nos 



quais: 



com suas par- 



a fig. 1 mostra o mecanismo atuador 
tes tomadas em separado e em perspective 

a fig. 2 mostra mecanismo atuador montado, visto 
: em planta a partir da sua placa de.suporte da placa de espelho, onde fica 
5 disposto o balancim; 



terior; 



a fig. 3 mostra um corte S-S indicado na figun 



a an- 



terior; v 



a fig. 4 mostra urn detalhe ampliado da figura trSs; 
a fig. 5 mostra urn corte T-T indicado na figura 2;, 
a fig. fcmostra um corte X-Xindieado na figura 2^ »• 
a fig. 7 mostra um corte Y-Y, indicado na figura ai^ 



J 5 lho em planta; 



& ,p : a fig : 8 mostra uma engrenagem^em corte; 

a fig. 9 mostra a placa de suportetda placa de espe- 



anterior; 



a fig. 10 mostra um corte L-L indicado na figura 



a fig. 1 1 mostra o corpo da carcaca 



em corte dia- 



20 



metral; e 



corte diametral. 



a fig. 12 mostra a tampa da carcaca tambem 



em 



De co„ fomidade oo m Q quanto . lustram ^ ^ 
— ^onaaas, . mecanismo ^ ^ ^ ^ ^ 

d e utiIidade , destina . se imovimentasto dapiaca ^ espeih 

' eSSenCiatoente (%S - 1 3 * ~ * nuc r o- motores e letricos 10 

, d e m o d ,, moveresteemtomo<jeseuseixosg ^ 
Won*, e ^ por par de engrenageM ^ 2o ^ 

de ^ , engrensgm ^ fora fc q ^ Wetam ^ 
' ^ - P« dores e que; flca assentada ^ parede ' 

- ~* ancaixes M . nos quais se ^ 

des dos pinos atuadores 40 e dita placa ^w- • 

piaca suporte mcoipora ainda uma segunda 

Parte £0 conjunto de articulacao central 70- Hi* • 

V o central 70, ditos pmos atuadores 40 sendo 

quando o(s) motorM w ^ acjonado(s) ^ 

»ov im e ntam a p la ca suporte 80 co„ten do o espCho , ou dho conjumo de 



placa de espelho 1 e placa suporte 80 podendo ser movidos por atuacao dire- 
ta da mao do usuario sobre os mesmos, quando entao os pinos atuadores 40 
forcam sobre as garras 30 abrem-nas e movime„tam-se axialmente em rela- 
950 as mesmas; a carcaca 50-60.-e formada por oorpo-50 e tempa 60 forma- 
5 dos porparedes de fundo SV, 60' e laterals 50", 60", respeetivamente. 

Na presente dlsposicSo, os micro-motores eletricos 
W10 ten, s e5 oes com uma dimens^maior e outra menor (figs. 6 e 7), a se^So 
maior fica ortogonal as paredes de fundo 50' e 60' do corpo 50 e tampa 60 
da carcaca, de modo que sens terminals de conexao eletriea ficam dispels 
*» Uvres ju^.oa.respectivasabertot^S! (fig,!) daparede lateral 50" , 
50,,possibil»and6»a eonexao dos^Bos eletricos 90 popeneaixe (espetahq,*,. : 
Para tan ' 0> 50 tem dorados n<*seu fundo^- dois ber S os : ,(fig., 

<■ 1) reeeptore^ddSmotores eletricos formados por S^erfSies de fundo con- ': 
<*v-S2^ ^B^fctate . ^ np.ttete ef j bmu92 , pavi>tasm ■ 
5 tampa 60, referidos bercos sao formados, ainda por garras extremas 53 e abas 

laterals 54 de modo que os motores eletricos,10 ficam retidos entre as super- 
ficies c6„eavas 52, 52>; as garras extremas.53 e abas laterals 54. Referido 
corpd 50 incorpora ainda em seu fundo 504 abas-mancais anelares 55 de a- 
poio«para as engrenagens 20; e trea aberturas 56 dispostas em trifingulo e 
receptoras dos parafusos de fixacSo do mecanismo no fundo da capa do con- 
junto do espelho retrovisor. 



A tampa 60 tern a parede perif6rica 60" provida de 
aberturas 63 (fig. ,) que ficam Mohadas u ^ „ 

50" do corpo 50 de passagemtlos fios 90 e o iundo 60' de ditatampa 60 ,e m 
sedes 64. feapoio das aniens 20 e incorporates luvas 65 alinhadas as 
5 .aberturas 56 do corpo 50 receptor dos parses de fixate. 

*' Cad^engrenagem anelar 20 (fig.8 ) e formada: por! 

,, urn treeho de engrenamento ,c«n superficie externa dentada 2,, 

^ n ° 6iXO ^ U d ° m ° tor «"**«> 10; e po r urn trecho de apoio 22 
que.se acopla dentro de aba-manca, anelar 55 do corpo 50, onde pode^ar. 

• * ' ! - ' Gad^asra anelar- 30 (fig.gi) 6 fom,ada: por nn, 

• corpo ane.arbi,pa rti do e ejas^l.disposto de^ abertma da ^ 
-.gem 2<te«^trico i :ms$m e uma extremi ^ o ^ ^ 

• medio da^t W , d a 1 engrenage B , 2 0.onde eprevistn^aba 32 deligaCab da 
supsrffete^.^ e ao corpo anelar W-partido^tico 31 e a extremi- • 

-.dade oposta de dito eorpo anelar bi-partido e elastico 31 fica ao nfvel daex- ., 
tranidade do. trecho de engrenamento 21l da engrenagem 20 onde preve um : 
ftteo heUcoidal 33 de engrenamento ao pino atuador 40. 

** ' ° con i mto de Mticulacao central 70 <5 compreen- 

dido.essencialmenteiporumbalancimTlirfio.! r o « • 

■oncim /i,(tigs. 1, 2, 5) cujo ponto medio se 

acopla articuladamente em um encaixe 72 (fig. 3) previsto na superficie ex- 
terna do fundo 60' da tampa 60 e as exfremidades de dito ba.ancim 71 se 



acoplam em dois re S peotivos encaixes 73 ( figs . 5, 9) previstos em pontes 
diametmimente opostos de abertura central 82 da placa 80 de suporte da pla- 
ca de espelho 1; dita superficie externa do fundo 60' da tampa 60 e a abertu- 
ra 82 fcplaca suporte 80 sfto dotadas de superficies de segmentoesferico 
5- interacopladas 74 e 75 (fig. 4), que complctam a aruculacfe central 70. 

Naspresente disposifao, os encaixes 73, receptores 
*' ^ *» W»^71 tern configuracao em "C" (fi gs . W 10) , 

ficam com as concavidades voltadas em direc5es opostas urn em relacao ao 
outro e asiextremidades 76,do balancim 71 sao cilfndricas e pod«m passar 
10 forcadas entre as extremid*fclivr*s de ditos „ c „ ^ ^ ^ 

" S °'° ba ' anCim71 P ° dc —do nos encaixes em "a" 73 dispondo as 
SUaS exfe ^<* '6 em- W ? as abe«uras « to encaixes^ 

■ ^ixo gebm^transvers^ao mesmo e no senrid^eque as snas Oxtretni- 
S* dades 76 passem forcadas pelas aberturas dos encaixes em "C 73. Essa 

■ ^demontagem facUitasobremaneira^alinhade fabrieacao do atuador. 
'* : Na pr?sente *i">sicao, o dispositive de fixacSo 
*ntre o corpo 50 e tampa 60 e compreendido, essencialmente: por pelo me- 
nos tres aberturas 57 (fig. 1, 5, 1 1) previstas nos ^ ^ q ^ ^ ^ 
Parede periferica 50" do corpo 50 e por correspondentes proje f 6es cunei- 
formes e reviradas para fora 63 (figs. 1, 5, 12) previstas na extremidade da 



parede periferica 60 » da ^ 60 . As mencionadas ^ ^ ^ ^ 

podem ser realizadas sem a necessidade de gavetas nos moldes de confer- 
ee da tampa. Para tanto, tats aberturas sto ^ 
. ternospraticadosna parede perinea 50" a partir da areata desta a m relaca 
5 ao fundo 50', reeor.es esses estendidos ate pr6xi.no a borda Uvre de dita 
parede periferica 50". -4\ 



ex- 

:ao 



»eixo S , S em-fim 11; as engrenagens e garas 
tieas 20-30; os pinos atuadores 40; o eorpo 50 e tampa 60 da carcaca; o ba- 
lance 1 eia placa suporte 80 sao de material termoplastico convenient . 
10 mente moldado. : *.««,■ V 

A ***** d»cohstr 05 a6fea«a,acima desert b me- 

= - apresem^^ficaeaes re^vas ^^W-v-d^a.^..^^^ , 

vos.e^nfiguracao fimeional, sem que l&btom* da protecao Soliei- : 
15 tada. 



I t f < c r ' _ « ' J ft* 



Reivindica96es 

1)- "DXSPOSICAO EM MECANISMO ATUADOR", co m preendido: por ^ 
uma pax de tnicro-motores eletricos (10) dotados de eixos sem-fcn (1 1); por 
atnpar de engrenagens. anelares (20) acopMas em respective^ Sem - -, 
fta;por duasgarras opticas (3 P j incorporadas no interior das engrenagens- 
¥ d ° iS Pta ° S W) «* roscas, que atravessanr e fleam acoplados 

nas garras; por carca C a, W - (60), que aloja o conjunto de mototea . engre . 
nagens e para fora da qua! se projetam extremidades doa pinos atnadorea; 

pom no oorpo (SO) da t carca*a; por uma placa (80> suporte da P fi de eape- 
fco^d^fece posters incorppra urn par^encaixes (81),» S quais se ; 
«V,^ac„I»M^ad^^ AxtI ^ es des ^. Bmadore . (4ft); ^ ^ 

« *> (70) e formado ainda por balancim (71) acoplado 

- mencionadas pri mei ra e segunda partes do conjunto de articulacSo (70); di- 

** ^ men0r - ca - cte ^o Pelas ^s maiores dos motores ele«ri«, s (10) i 
* ficam ortogonais as paredes de fundo (50)' e (60)- do corpo (50) e tampa, 
» (60) da earcaca, de ntodo que sens terminaia de conexao eietrica fleam dia- 
postos livres junto a respectivas aberturas (51) da parede lateral (50)" do 



10.. 



•'. i-, i 
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; '•• •<• ■■■■ ;;■ ; 



co^o (50), possioiHtando a conexao dos *. el6tricos (90) por ^ ( _ 
petando); cada garra ^ (3Q) , ^ ^ ^ ^ ^ ^ ^ ^ - 

— OD, disposto dentro da abertura da ^ & 

| ao ccpo ane Iar b , M ^ (3 „ . . extremidade ^ ^ 

— W - partido .^eo^) fioa ao n,ve, da exo-ennd^oo ttteho de . 
entente da engrenagen, ( 20) onde p , evg ^ friso ^ ^ 

• -~-ao~ dor{40);os ^ xes(73) ^ 

^^^^ . 

^ «*<^<^ ^ 
' em -c» (73) , mediante a>ms , os . ao de ^ extremidadss ^ 

, ~^„o b a 1 a n c im(7 «e mtom odo S eue ix o 8 eo m , tricotraris . 
versa, no senndo das exudate (76) entraren, nos enoaixes « « C » (73)- 
0 dispose de „xa f ao en*e o ^ (50) e ^pa ( 60 ) da earca^ e ^ 
P-endido, essence por „ menos ^ ^ ^ ^ ^ 
cantos entre o fcndo (50)' e parede periferica (50)» do oorpo (50) e p or cor . 
respondent proj e c3 es eunei Ws e r ev irad as para fora (63 ) previstas na 



Hi 
!0 



extremidade da parede periferica (60)- da tampa (60); referidas aberturas 
(57) constituidas por recortes extemos praticados „a pare de periferica (SO)" 
do corpo (50) da carcase a partir da a res ta desta e m relacao ao fundo (50)' e 
"at< pr6ximo a bordalivre de dita parede periferica (50)". * - s 

2)- "DXSPOSICAO EM MECANISMO ATUADOR", oonforme reivin- 
dicado em 1, caractefeadb ^ fato de que „ ^ (5Q) ^ 

no seu fundo (50)^is ber f os receptees doa stores eleWformados 
por superficies de fundo concaves (52), que ficam afinhadas a iguais super- 
ficies concaves (52*previstas » tampa (60), referidos ber 9 bs saoformados 
-ainda por garras exiles (53) e abas iaterais (54) de modoque os mot0 res 
ieteWcoa ( 10 ) fioanM^dos entre es superficies concaves (5% (52)-; asgar- 
^tremas iaterais- (54),* fe « 0 , COIpo; (SO^crpora ainda 

Mufundo (50)-. abas-mancais aneiares (*)* apoio parses engrenagens <■ 
61rfaab ~ ™ dispds.es entoangulo e receptees dbs parafusos, . 
de fixacao do mecanismo: nofundo da capa do conjunto do espelhcrtetrovi- 



sor. ■ , . 



3> "DlSPOSiaO EM MECAMSMO ATUADOR", conforme reivindica- 
do em 1, caracterfcado pelo faffi de que a tampa (60) tern a parede periferi- 
ca (60)» provide de aberturas (63) que ficam alinhadas as aberturas (51) da 
Parede periferica (50)" do corpo (50) de passagem dos fios (90) e o fundo 
(60)' de dita tampa (60) tern sedes (64) de apoio das engrenagens (20) e in- 



4/4 



< f r 

* « r f 

• « f 

« i * r 

i « 
r 



<" f r r f f 
* ( r ( r t f 
* i ♦ r i i , 

'ill! 



t r c f 



•<■ v v v r ; : ; 



r < 
r 



corp ora ttSs luvas (65) alinhadas a, aberturas (56) do ccpo (50 ) receptor 
dos parafusos de fixa9ao. 
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Resumo 

"DISPOSIQAO EM MECANISMO ATUADOR" 

O presente resumo refere-se a una patente de 
modelo de utilidade para mecamsmo atuador, pertencente ao campo dos 

ra proporcionar me.hor utilizacao ao nivel do use e fabricaoao e do tipo 
compree^dido: por uma par de microstores el4icos 0 0) dotados de ei- 
xos sem-fim (1 1); por urn par de engrenagens anelares (20) acopladas em 
respects eixos sem-fim; por duas garras elasticas (30) incorporadas no 
10 interior <fc: engrenagens; porjdois pinos atuadores (40) com roscasj que 

? " ,W ~* *" por carcaca (50 H 60), que aiojao 

.: oonjunto^, mo tore Si e engrenagens . par a forada qua. se projetam extre- 
r.i midades dos pinos amadores^onjunto de articulacao cental (70) uma 
• primeiraparte do qua! se incorpora.no corpo (50) da oarcaca; por umapiaca 
» (80) suporte da piaca de espelho (1) cuja face posterior incorpora urn par de 
encaixes (81), nos qu>i S se acoplam articuladamente as extrLidades dos 
Pinos atuadores (40)sJdita placa suporte (80) e provida aind| de abertura 
Central (82) e incorpora uma segunda parte do conjunto de articulacao cen- 
tral (70); dito conjunto e articulacao (70) e fonnado ainda por balanoim 
(71) acoplado articuladamente em mencionadas primeira e segunda partes 
do conjunto de articulacao (70). 
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